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在真实产线实干

在“模登时代·伙伴之城”智造坊，操作工位
上站着一台台机器人。

在电池模组生产区，多台协作机器人正自动
完成动力电池的电芯堆叠、装配与入库全流程。
据现场工作人员介绍，这套工序对精度和一致性
的要求极高，任何微小偏差都可能影响电池模组
整体性能。在车灯精细装配区，机器人自主抓取
组件、锁螺丝、插接通电，全自动完成车灯装配与
点亮检测，动作没有一丝犹豫。一位观众忍不住
掏出手机录像：“动作真的比想象的麻利多了。”

在电机外壳装配区，人形机器人“双人”协同
作业，依托多维智能感知技术完成新能源电机装
配与锁付；在内饰喇叭组装区，“新工友”们协同
完成喇叭装配、按压校准、成品打包一站式作业，
实现零部件生产全自动化闭环。

令人印象深刻的是汽车线束织造环节。汽
车线束被称为“汽车的神经网络”，具有柔软、形
态不稳定、装配精度高等特点，其插接作业要求
亚毫米级的操作精度，长期高度依赖人工操作。

上海它石智航技术有限公司在 WAIC 2026
展出的A1线束智能机器人解决方案正是针对这
一行业难题。公司打造了覆盖机器人本体、流水
线与生产面板的柔性装配系统，可应用于保险杠
线束、天窗控制线束、车门控制线束等多类量产
场景。

记者在现场看到，一条高度还原真实工厂环
境的环形流水线，演示了取线、布线、插接及多工
位流转等关键环节，直观呈现具身智能如何进入

复杂工业流程。
据它石智航工作人员介绍，目前该方案已在

国内汽车线束企业天海电子实现规模化部署，成
为具身智能走向工业量产的重要案例。未来，该
方案还将继续拓展自动上料、线束缠胶等能力，
进一步推动线束生产向标准化、无人化和数字化
升级。

从电池到线束，从车灯到电机，多个制造工
序全覆盖，所有作业场景均对应真实落地产业项
目。这背后是一组扎实的数据：国家税务总局最
新数据显示，2026年1至5月，具身智能产业企业
销售收入在 2025 年全年增长 13.9%的基础上实
现 22.4%的较快增速；工业企业购进的具身智能
机器人总金额同比增长 2.3 倍，反映出具身智能
机器人与工业生产融合持续加深。

当“大脑”读懂车间

种种迹象表明，机器人“进厂”不再是遥远的
遐想。但一个更深层的问题随之浮现：它们“进
厂”后凭什么能力胜任工作？

“当一个机器人站在你面前，你对它说把杯
子拿过来。它听懂了，但真正伸手去执行的那一
刻，动作却常常偏离规划，无法稳定完成。”有专
家告诉记者，挑战在于，过去很长一段时间，机器
人系统存在一种深层割裂，即高层语义与推理足
够聪明，底层动态运动能力也已日趋成熟，但需
要精准可靠地与物理世界交互时，依然隔着一道
看不见的门槛。

这正是机器人系统中长期存在的“语义—运
动”鸿沟。在传统具身模型中，链路往往是割裂
的。高层模型输出的抽象信号，与真实世界所需
的精细动作之间，仍存在巨大落差。到了执行环
节，控制模块常常绕过规划、直接依赖瞬时视觉
生成动作，最终导致长程任务误差不断累积、动
作持续偏离规划、系统整体稳定性大幅下降。

业界要做的，正是弥合这道鸿沟。在WAIC
2026上，多家企业带来最新探索。以智元机器人
展示的具身基座大模型 GO-2 为例，其围绕“如
何生成可执行的动作规划”和“如何在真实环境
中稳定执行该规划”两大关键问题，在统一架构
中打通从逻辑推理到精准动作执行的“最后一公
里”，结合数万小时的数据训练，让机器人从“黑
盒摸索”迈向真正的“知行合一”。

它石智航则在大会期间发布新一代具身智
能原生基座模型 AWE 3.5。据公司介绍，AWE
3.5依托超百万小时真实数据及丰富的视触觉信
息，全面提升机器人在真实环境中的泛化能力与
稳定执行能力。

支撑汽车线束方案的正是 AWE 具身大模
型。“相比传统自动化设备依赖固定轨迹、换型困

难的问题，AWE 能够让机器人更接近人的柔性
操作方式，在复杂任务中理解空间、动作和工序
变化。”它石智航相关负责人表示。

蚂蚁集团旗下蚂蚁灵波以“全栈大脑2.0”具
身模型为主线，呈现通用大脑如何让机器人“看
得更清楚、想得更明白、干得更利索”。记者在蚂
蚁灵波机器人智慧药房看到，现场不是预设好的
单点动作演示，3台不同品牌和构型的机器人在
同一套模型的驱动下，协同完成从订单接收、智
能分拣到商品交付的全流程闭环作业。

“这一过程充分体现了机器人在环境感知、
长程任务规划、自主决策和灵巧操作上的综合能
力。这款模型不仅可以驱动现场这 3 个不同构
型的机器人，还能部署到20种不同品牌、不同形
态的机器人上。”蚂蚁灵波相关负责人表示。

探索产业化落地

业界普遍认为，当下的具身智能产业正从
“各自为战的实验室炫技”逐步走向“真机进厂干
活”的工业化时刻，且机器人“进厂”具有双重战
略价值：一方面，能有效替代人类完成高强度、高
重复性的繁重工作；另一方面，真实工厂环境是
检验和反哺技术的最佳“试金石”，能加速商业化
闭环的形成。

优必选董事会主席兼首席执行官周剑表示：
“我们持续走进工厂进行场景落地，工业场景从
未被搁置。面向未来，工业场景、基础大模型、物
理世界模型构建仍至关重要，我们会拿出至少一
半精力投入其中。”

目前，部分场景下的“打工成效”已初步显
现。据小米集团披露，小米机器人在小米汽车工
厂自攻螺母上件工站的双侧作业成功率已提升
至 98%。同时，小米机器人拓展了新“岗位”，在
总装车间物流区尝试中控台侧盖板排序和料箱
折叠回收两项任务，成功率均达90%。

具身智能产业化落地按下“加速键”也离不
开顶层设计的保驾护航。今年6月，工业和信息
化部、国资委联合开展 2026 年度人形机器人与
具身智能实景实训专项行动，明确到 2026年底，
人形机器人等重点产品在一批代表性场景中率
先完成应用验证和常态部署，开启“作业模式”。
地方层面，上海此前明确提出，力争到“十五五”
末，推动10万台人形机器人进工厂，规上工业企
业智能体应用普及率超过80%。

一位工程师在现场对记者表示：“机器人在
产线展示自主作业，是具身智能在高精度、高复
杂性工业制造场景中规模化落地的缩影。让物
理 AI 走入产业腹地‘真干活’，解决全球工业自
动化与智能制造面临的真问题，是业内追逐的
目标。”

世界人工智能大会见证产线“新工友”上岗作业
据新华社北京7月18日电 在电池模组生产区，多台

协作机器人协同完成动力电池电芯堆叠与装配；在车灯
装配区，机器人自主抓取组件、锁螺丝、插接通电，动作
行云流水；在线束织造区，机器人以亚毫米级精度完成
上料、布线、插接……一条真实的汽车产线，高效运转在
上海世博展览馆的聚光灯下。

这一存在于工厂车间的生产场景，今年被完整搬进
2026 世界人工智能大会（WAIC 2026）的展馆。中国证
券报记者在现场看到，机器人以“工友”而非“工具”的身
份出现在产线上。这一字之差，折射的是一条从实验室
到工业腹地的漫长之路。如今，机器人正在用“双手”证
明，其不再是遥远的科技概念，而是有望深度融入一线
制造的实用生产力。

7月18日，在世博展览馆，参观者围观加速进化K1
机器人踢足球。 新华社记者 陈浩明 摄

7月18日，临界点AGILINK机器人在展会现场制作气
球玩具。 新华社记者 方喆 摄

7月17日，在世博展览馆，参观者在一组机器人部件拆解展示墙前驻足观看。新华社发


